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1. CZESC OGOLNA.
1.1. Nazwa nadana zamoOwieniu przez zamawigjego.
Modernizacja éwietlenia ulicznego w Janowce, gm.Rozprza.
1.2. Przedmiot STWIOR.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneyj\ymagania dotycice
wykonania i odbioru robét zwkanych z modernizacpswietlenia ulicznego j.w.
1.3. Zakres stosowania STWIOR.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktipreetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.
1.4. Przedmiot i zakres robot obgtych STWIOR.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot
zwigzanych wykonaniem modernizacfvaietlenia wg zakresu okilnego w dokumentaciji
projektowej.
1.5. Okreslenia podstawowe
1.5.1. Stup linii NN konstrukcja wsporcza osadzona w gruncie b@zagmio lub za pomac
fundamentu stigca do mocowania linii NN oraz oprawgvaetleniowej na wysok&i nie
wigkszej ni 14m.
1.5.2. Wysignik - element profilowy montowany na wierzchotku lubbaku stupa
stuzacy do zamocowania i ustawienia opravéyveetleniowej w pozyciji
pracy.
1.5.3. Oprawa éwietleniowa- urzadzenie stdace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania
strumieniaswietlnego wysytanego przezdodio swiatta zawierajce wszystkie
niezkedne elementy do jej przymocowania.
1.5.4. Ogranicznik przegt —urzadzenie do ograniczeniasdego rodzaju przegt w linii
nN.
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1.5.5. Bezpiecznik napowietrznurzadzenie do zabezpieczenia obwodu oprawy
oswietleniowe).
1.6 Ogolne wymagania dotycgce robot.
Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz za zgoditoz
Dokumentagj Projektova, Specyfikacj Techniczi i poleceniami Inspektora Nadzoru.
1.7 Dokumentacja rob6t montaowych i prefabrykacyjnych.
Dokumentagj robot montaowych modernizacji @vietlenia ulicznego stanowi
- projekt techniczny
- specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét
- dokumentyswiadczce o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lulbgiawego
zastosowaniaaytych wyrobow budowlanych, karty techniczne wyrobidly zalecenia
producentow dotyce stosowania wyrobéw, protokoty odbiorowegzdowych,
koncowych oraz robét zanikgjych i ulegajgcych zakryciu z zatzonymi protokotami
z bada kontrolnych,
- dokumentacja powykonawcza
1.8 Nazwa i kody.
45.31.61.10-9 Instalowanie gdzea oswietlenia drogowego

2.0 MATERIALY.
2.1 Oprawa égwietleniowa LED o parametrach.

Budowa oprawy jednokomorowa, korpus z odlewwmahium, klosz ze szkta hartowanego
0 odporndci na uderzenia mechaniczne — IK08.

Szczelné& oprawy wynosi IP66, montana wysggniku osrednicy @48mm.
Znamionowe nagtie pracy — 230V/50Hz, klasa ochrony I, moc nyakalna nie wksza
niz 41W. Oprawa zawiera 20dta LED o padzie 500mA i nominalnym strumieniu
swietinym 4100Ilm, temperatura barwow@detswiatta ok. 4250K. Ochrona przed
przepeciami 10kV. Oprawa wypogana w uktady optyczne pozwadag na ksztattowanie
bryty fotometrycznej w zaleacsci od miejsca zastosowania oraz w system optymalneg
odprowadzania ciepta /termiczne rozdzielenie pday uktadem zasilagym a uktadem
optycznym/. Dane fotometryczne oprawy w prograkamputerowym pozwalajna
wykonanie obliczenia parametrowvaetleniowych.

Oprawa posiada deklaraggodndgci WE.

2.2 Wyskgnik do montazu oprawy cswietleniowe;:

Wysiegnik rurowy do mocowania opraw na stugil wymiary

0,5mx0,5m, pochylenie=15° @ 48mm stal ocynkowana ogniowo.

2.3 Przewody dla podiczenia opraw dwietleniowych.

Przewody do pakzenia bezpiecznika z oprawpowinny spetni@ wymagania
PN-E-90181:1974P. Natg stosowa przewody o nagciu 750V, wielaytowe zzytami
miedzianymi o przekrojayt nie mniejszym i 2,5 mmz2 i izolacji polwinitowe;.
2.4 Bezpieczniki napowietrzne.

Gniazdo bezpiecznika napowietrznego okapturzone B/ Ts 4A

2.5 Rury ostonowe izolacyjne

Rura ostonowa karbowana lekka izolacyjna niepal@d&8

2.6 Ogranicznik przepké.

Ogranicznik przegic napowietrzny liniowy o parametrach 0,5kV



| pradzie wytadowczym 5kA
2.7 Odbiér materiatow na budowie.
Materiaty dostarczone na teren budowy powinny mtzsidwiadectwa jakéci, atesty,
certyfikaty i$wiadectwa gwarancyjne.
Jezeli istniep jakiekolwiek watpliwosci dotyczce jego przydatrnimi lub jakdci, materiat taki
nalezy podd& ponownemu badaniu.
2.8 Skiadowanie materiatdbw na budowie.
Materiaty naley dostarczéna budow sukcesywnie w miarpostpu robot.

3. SPRAT.
3.1 Sprat do wykonania robot.
Wykonawca powinien zywa¢ tylko takiego spratu i maszyn ktére gwarantyj
wiasciwa realizacg rob6t. Sprzt musi by zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
Do obstugi spretu powinni by zatrudnieni pracownicy posiaday odpowiednie
kwalifikacje i sta pracy.
Wykonawca przyspujacy do budowy éwietlenia powinien wykazasie mazliwoscia
korzystania z nagpujacych maszyn i spetu:
- zurawia samochodowego,
- samochodu specjalnego z platfarinbalkonem,
- podnaénika montaowego

4. TRANSPORT
4.1 Transport materiatow.
Wykonawca przyspujacy do wykonania budowyswietlenia powinien wykazasic
moazliwoscia korzystania z nagpujacychsrodkow transportu:
- samochodu skrzyniowego,
- samochodu dostawczego,
Przewaone materiaty i elementy powinny byktadane i zabezpieczone przed
przemieszczaniemeskgodnie z warunkami transportu wydanymi przez viytw dla
poszczegoblnych elementow

5. WYKONANIE ROBOT.
5.4 Montaz opraw aswietleniowych.
Kazda oprawe z lamp@ przed zamontowaniem jej na stupie, aglpodhczy¢ do sieci i
sprawdzé jej dziatanie. Oprawydwietleniowe naley montowa& z samochodu z platfogm
i balkonem. Oprawy powinny Bymocowane w sposob trwaty, aby nie zmieniaty swego
potozenia pod wptywem warunkow atmosferycznych i pavaigtru dla Il i 11l strefy
wiatrowej.
5.3 Montaz wysiegnikow.
Przewiduje si zastosowanie wygjnikdw stalowych rurowych.
5.6 Ochrona przeciwporaeniowa dodatkowa.
Jako ochroa przeciwporaeniowa dodatkovd nalezy stosowéd samoczynne wytzanie

zasilania zgodnie z PN-HD 60364-4-41:2009P.
Wszystkie metalowe ezci mogice znaleéc sie pod napiciem w warunkach zaktdceniowych,

nalezy pofaczy¢ przewodem miedzianym z zaciskiem uziegagin. Oprawa wykonana jest
w |l klasie ochronngci.



5.7 Demonta urzadzen oswietlenia.
W czasie trwania rob6t demontavych stosowaprzepisy bezpiecznej pracy w PGE S.A..
Wykonawca ma obowkzek demontau elementow gwietlenia, w szczegdélrioi opraw
oswietleniowych bez ich uszkodzenia. Wdzenia z demonta przekaz&ddo UG w Rozprzy.
6.0 KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1 Badania przed przysipieniem do robot.
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyskal producentow
zaswiadczenia o jakéi lub atesty stosowanych materiatéw.
6.2 Badania w czasie wykonywania robot
6.2.1. Instalacja przeciwpar@niowa i przegiciowa.
Przy montau ogranicznikdw przepé nalezy wykona& pomiary ich rezystancji uzieniie
Wartasci pomierzonych rezystancji powinny dgnniejsze lub co najmniej réwne wastiom
podanym w Dokumentacji Projektowej.
6.2.2. Pomiar natenia gwietlenia.
Pomiary wykoné po uptywie co najmniej 0,5godz. odagkenia opraw po uprzednim
wyswieceniu przez minimum 100godzin. Pomiary wykongwezy suchej i czystej
nawierzchni, wolnej od pojazddéw i obiektéw obcynfogacych zaktdat wynik pomiaru.
6.2.3. Zasady pogbowania z wadliwie wykonanymi elementami robot.
Wszystkie materiaty nie spetragp wymaga okreslonych w STWIOR zostanprzez
Inspektora Nadzoru odrzucone.
Wszystkie elementy robot, ktore wykaz@dstpstwa od wymagaokreilonych w STWIOR
zostam rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1 Jednostka obmiarowa.
Jednosti obmiaru budowanegawietlenia jest — sztuka.
8.0DBIOR ROBOT.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z STWIOR, Dokumentdtijojektovy i
Wymaganiami Inspektora Nadzoru zeé wszystkie badania i pomiary wg punktu 6 daty
wynik pozytywny.
9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1 Cena jednostki obmiarowe.
Cena 1sztuki oprawy obejmuje:
- monta opraw dwietleniowych, wysignikow, bezpiecznikow, ogranicznikow
- przeprowadzenie préb i konserwowanieadza w okresie gwaranciji,
- opracowanie Dokumentacji Powykonawczej,
- podhczenie zasilania
obowizujace normy PN-E-05100-1:1998, PN-IEC 60364,
9.2 Elementy robo6t do wykonania.
- Demonta opraw @wietlenia zewgtrznego z wysignikiem
- Montaz przewodow do oprawswietleniowych i wysggnikow YLY 2x2,5mm2/750V
- Montaz bezpiecznikow stupowych
- Montaz ogranicznikow przegt
- Montaz opraw dwietlenia gwietleniowych z wysignikiem
- Sprawdzenie samoczynnego wogania zasilania



- Badania i pomiary instalacji uziemiag]

10. PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1 Normy.
PN-EN 1991-1-4 Oddziatywania na konstrukcje
Czeé¢ 1-4: Oddziatywania ogolne - Oddziatywanie wiatru
PN-EN 61000-3-3:2011, Kompatybilfioelektromagnetyczna (EMC) — € 3-3: Poziomy
dopuszczalne — Ograniczanie zmian aeigi, waha napkcia i migotaniawiatta w
publicznych sieciach zasitagych niskiego nagcia, powodowanych przez odbiorniki o
fazowym padzie znamionowym
PN-EN 61347-2-13:2008, Usdzenia do lamp — @&¢ 2-13: Wymagania szczegbétowe
dotyczce elektronicznych ugdzen sterupcych zasilanych pdem statym lub pdem
przemiennym do modutéw LED.
PN-EN 62384:2007, Elektroniczne adzenia steruce zasilane pdem statym lub
przemiennym do modutéw LED — Wymagania funkcjongmyg.).
PN-EN 60838-2-2:2007, Raorodne oprawki lampowe — &% 2-2: Wymagania
szczegotowe — 4tza do modutdow LED (oryg.)
PN-EN 62471:2010, Bezpiearmtwo fotobiologiczne lamp i systemoéw lampowych.
PN-EN 60598-2-3:2006, Oprawywietleniowe -- Czs¢ 2-3: Wymagania szczego6towe --
Oprawy éwietleniowe drogowe i uliczne
PN-EN 60598-1:2009E, Oprawywietleniowe -- Cz$¢ 1: Wymagania ogolne i badania
PN-EN 55014-2:1999P, Kompatybilitoelektromagnetyczna (EMC) -- Wymagania
dotyczce przyradow powszechnegazytku, narzdzi elektrycznych i podobnych wdzen -
- Odporng¢ na zaburzenia elektromagnetyczne
PN-EN 61000-4-2:2011P, Kompatybiktcelektromagnetyczna (EMC) -- &% 4-2: Metody
bada i pomiaréw -- Badanie odporbad na wytadowania elektrostatyczne
PN-E-90181:1974P, Przewody jedytwe o izolacji polwinitowe]j niskiego nagiia
PN-HD 60364-4-41:2009P, Instalacje elektryczneiepk naptcia -- Cz$¢ 4-41: Ochrona
dla zapewnienia bezpieamdwa -- Ochrona przed paeniem elektrycznym
10.2. Inne dokumenty.
- Rozporadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwaprawie ogtoszenia
jednolitego tekstu ustawy — Prawo Budowlane. Dzawar 106, poz.1126 z dnia
10.11.2000r. - USTAWA — Prawo Energetyczne. Dzalustr 54, poz.348 z dnia
10.11.2000r wraz z @diejszymi zmianami
- Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiegprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiaddrogi publiczne i ich usytuowanie.
Dz. Ustaw nr 43, poz. 430 z dnia 2.03.1999r.
- Rozporadzenie Ministra Gospodarki w sprawie bezpigéstea i higieny pracy przy
urzadzeniach i instalacjach energetycznych. Dz. Usta80npoz. 912 z dnia
17.09.1999r.
- Dyrektywa 73/23/EEC z modyfikacj93/68/CEE-2006/95/CE dotygze sprztu
elektrycznego



