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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji technicznej budowy idbioru roboét elektrycznych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrejygymagania dotycze wykonania i odbioru robot
zwiazanych z bramm elektryczm dla zadania: przebudowa napowietrznej linii nnuidéwa fragmentu
zalicznikowego przyicza elektrycznego do budynku Sali Zebk&iejskich w m. Truszczanek, gm. Rozprza,
dz. 69/2.

1.2. Ogo6lne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakonateriatow i wykonywanych robét oraz za zgogno
z dokumentagj projektowg ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca przed przygtieniem do wykonywania robot, powinien przedstawlb aprobaty Inwestora
program zapewnienia jaka.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania

Wszystkie zakupione przez Wykonawmateriaty, dla ktorych normy PN i BN przewidyjosiadanie
zaswiadczenia o jak&i lub atestu, powinny l#yzaopatrzone przez producenta w taki dokument.
Inne materiaty powinny ywyposaone w takie dokumenty ngczenie Inwestora.

2.2. Kable i przewody elektryczne.

Przy budowie kablowej linii nn, posadowieniu nowesigpa kracowego i odcinka WLZ od licznika
w ziaczu do pierwotnego zabezpieczenia zalicznikowedezpastosowd kable zgodne z dokumentac)
projektowa tzn. AsXSn (4x50 + 25) mm2, YAKXs 4x25 mmz2, YKE) mm2 0 nagciu znamionowym
do 1kV.

Przekrojzyt przewoddw powinien hy dobrany w zalenosci od dopuszczalnego spadku ngm i
dopuszczalne] temperatury nagrzania kabla przegyprobocze i zwarciowe oraz powinien spednia
wymagania skuteczidoi ochrony przeciwpotaeniowej.

Kable i przewody naley przechowywé& w pomieszczeniach pokrytych dachem na utwardzonym
podtazu.

2.3. Tablice rozdzielcze

Realizacja niniejszego projektu wymaga mauttablic rozdzielczych. Zalecagsiaby skrzynki byty
skrzynkami plastykowymi o min IP 44. W/w zmiany wggap zastosowania ugdzen atestowanych, z
certyfikatami.

2.4. Osprzt elektroinstalacyjny

Do wykonania instalacji elektrycznej w obiekcie eigl zastosowa osprzt instalacyjny, m.in. puszki
instalacyjne , wylczniki swiatla. Naley zastosowa osprzt w wykonaniu podtynkowym, w wykonaniu
bryzgoszczelnym. Doboru ospta nalery rowniez dokon& pod wzgédem dopuszczalnego nagia i pradu.
Zabudowane puszki rozgahe musz posiadéd odpowiedn szczelné¢ tzn min IP 44.



2.5. Stup krancowy

Na terenie dziatki naly zgodnie z projektem budowlanym zabudéwstup energetyczny kifiaowy
0 zerdzi - zblzniaczonyZN 10.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych robot, zaréwno w miejscu tych rolpak, tez przy
wykonywaniu czynngéci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunkytadunku materiatow,
sprztu itp.

Sprzt budowlany powinien odpowiadgood wzgédem typow i iléci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przéardvnika Projektu. Roboty elektroenergetyczne iog
by¢ wykonywane ¢cznie lub przy w@yciu sprztu mechanicznego zaakceptowanego przez Kierownika
Projektu. Przy mechanicznym wykonywaniu robot Wykana powinien dysponowasprztem sprawnym
technicznie, przewidzianym do wykonywania tego typloot.

Roboty ziemne wykonywane w pahli istniepcych uradzear podziemnych winny bywykonywane ¢cznie.

Sprzt uzywany przez Wykonawcpowinien uzyskaakceptagj Inwestora.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinna gwarantowawykonanie robot zgodnie z zasadami ékarymi
w dokumentacji projektowej i wskazaniach Inspektbl@adzoru Inwestorskiego w terminie przewidzianym
kontraktem.

3.2. Sprzt do wykonania wewrgtrznej instalacji elektrycznej

Wykonaweca przyspujacy do przebudowy wewdtrznych instalacji elektrycznych winien wykazsig
moaozliwoscia korzystania z nagbujacych maszyn i spetu gwarantujcych wia&ciwa jakas¢ robot:
Roboty elektroenergetyczneda prowadzone przyayciu nasgpujacego spreztu mechanicznego:

1. Koparka jednonaczyniowa kotowa 0.15-m3

2. Koparkarko-tadowarka na podwoziagnika kotowego 0.15-m3

3. Podnénik montaowy PHM samochodowy

4. Wibromtiot elektryczny 3,0 kW (4KM)

5Zuraw samochodowy 4-t
6. Komplet atestowanych, izolowanychzedzi elektromontera
w posiadaniu kaego z wykonawcow
7. Uniwersalne mierniki elektrycznektumlnymiswiadectwami legalizaciji

Sprzt uzywany przez Wykonawcpowinien uzyské&akceptagj Inwestora.

4. TRANSPORT

4.1. Ogl6lne wymagania

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéhodkow transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robot.

Liczbasrodkéw transportu powinna gwarantaiMarowadzenie robot zgodnie z zasadami dire/mi
w dokumentacji projektowej i wskazaniach Inwestevderminie przewidzianym kontraktem.



4.2.Srodki transportu

Wykonawca przyspujacy do budowy wewgtrznych instalacji elektrycznych powinien wykézsic
mozliwoscia korzystania z samochodu dostawczego, ktorgavie dostarczat na budewrzewody, kable,
skrzynki rozdzielcze i pozostate materiaty.

Na s$rodkach transportu przewone materialty powinny &y zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkamsprartu wydanymi przez ich wytway.c

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca powinien opracowai przedstawd do akceptacji Inspektora Nadzoru harmonogram
robot, zawierajcy uzgodnione z aytkownikiem okresy wydczenia napicia na przebudowywanym
odcinku sieci elektroenergetycznej.

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje irgda zalicznikowe instalacje elektryczne
nalezy wykona zachowuic nas¢pujaca kolejnas¢ robot:

- demonta istniepcego, napowietrznego pragiza elekktrycznego i linii zasilania oswietlenia,

- monta zerdzi wirowanej typu E,

- utozenie kabla zasilajacego latarnie oswietlenia ukggn

- podpkcie nowych kabli,

- podanie napiecia nadinapowietrzna,

- podhczenie nowych obwoddéw odbiorczych,

- podhczenie kabla zalicznikowego do ZK-P,

- po dokonaniu koniecznych pomiaréw i przeprowadz&oniecznego komisyjnego odbioru

robot oddanie instalacji elektrycznych do ekapdgiji.

Prace budowlano-momntewe wykon& zgodnie z opisem technicznym wskazanym w Dokuneginta
Projektowej oraz pod nadzorem Kierownika Projektu.

Budowe zalicznikowych instalacji elektrycznych najewykona zgodnie z normami i przepisami
prawa budowlanego oraz bezpietzteva i higieny pracy.

Wykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do atesgipprojekt organizacji i harmonogram robét
uwzgkdniapcy wszystkie warunki, w jakichgoa wykonywane roboty budowlane

5.1. Zalecenia ogolne

Uktadanie kabli powinno kywykonane w sposéb wykluczaly ich uszkodzenie przez zaginanie,
skrecanie, rozciganie itp.. Ponadto przy uktadaniu powinny lmachowandrodki ostranosci zapobiegaice
uszkodzeniu innych przewoddw i wdzer znajdujcych se na trasie budowanej linii.

Podczas przechowywania , ukladania i mamta kaice przewodow naky zabezpieczy przed
wilgocia oraz wptywami chemicznymi i atmosferycznymi przez:

- - szczelne zalutowanie powtoki,
- - natazenie kapturka z tworzywa sztucznego (rodzaju jakaiza).



5.2. Zginanie przewoddw kabli

Przy uktadaniu przewodow i kabli raoa zging je tylko w przypadkach koniecznych, przy czym
promien gigcia powinien by mazliwie duzy, nie mniejszy ri:
a) 25-krotna zewetrznasrednica kabla - w przypadku kabli olejowych,
b) 20-krotna zewgtrznasrednica kabla - w przypadku kabli jeciytpwych o izolacji papierowej i o
powtoce otowianej, kabli o izolacji polietylewej i o powtoce polwinitowej oraz kabli wiedgtowych
0 izolacji papierowej i 0 powtoce aluminiowejiczbiezyt nie przekraczagych 4,
c) 15-krotna zewgtrznasrednica kabla - w przypadku kabli wieldowych o izolacji papierowej i 0

powtoce otowianej oraz w przypadku kabli igtowych skecanych z kabli jedngytowych o
liczbiezyt nie przekraczagych 4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéri robot

Celem kontroli jest stwierdzenie agniccia zat@onej jakgci wykonywanych robot przy
przebudowie linii kablowe;.

Wykonawca ma obowzek wykonania petnego zakresu bada budowie w celu wskazania
Inwestorowi zgodrigi dostarczonych materiatéw i realizowanych robdbkumentagj projektows.
Materialy posiadage atest producenta stwierdgaj ich petra zgodnd¢ z warunkami podanymi w
specyfikacjach, magoy¢ przez Irkyniera dopuszczone daycia bez bada

Przed przyspieniem do badania, Wykonawca powinien powiadolmivestora o rodzaju i terminie
badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawiaisrai@ wyniki bada do akceptacji Inwestora.

Wykonawca powiadamia pisemnie Inwestora o #ekeniu kadej roboty zanikaicej, ktés maze
kontynuowé dopiero po stwierdzeniu przez Inwestora zaiej jakaci.

6.2. Badania przed przyapieniem do robot

Przed przyapieniem do robot, Wykonawca powinien uzyska producentow Zaviadczenia o
jakdci lub atesty stosowanych materiatow.

Nazadanie Inwestora, natg dokona testowania spetu posiadajcego maliwos¢ nastawienia
mechanizmdw regulacyjnych.

W wyniku bada testuacych naley przedstawd Inwestorowiswiadectwa cechowania.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot
6.3.1. Sprawdzenie ggtosci zyt.

Sprawdzenie ggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodwo faz naley wykona przy wyciu
przyrzadéw o napiciu nie przekraczagym 24V. Wynik sprawdzenia nalg uzn& za dodatni, jeeli

poszczegoblnezyly nie map przerw oraz jéi poszczegllne fazy na obu t@ach linii § oznaczone
identycznie.

6.3.2. Pomiary rezystancji izolacji

Pomiar naley wykon& za pomog megaomomierza o nagiu nie mniejszym i 2,5kV, dokonujc
odczytu po czasie niezthhym do ustalenia simierzonej wartéci. Wynik naley uzna& za dodatni, jeeli
rezystancja izolacji wynosi co najmniej:

- - 20MQ/km — linii wykonanych kablami elektroenergetyczngtektroenergetycznymi o izolacji z papieru
nasyconego, 0 naiu znamionowym do 1 kV.

6.4. Badania po wykonaniu robot

Po wykonaniu robot natg przeprowadzi badania i pomiary instalacji elektrycznych — parypia
rezystancji uziemienia, pomiary ochrony przeciwperaowej.



7. OBMIAR ROBOT

Obmiaru robét dokoranalezy w oparciu o dokumentagcjprojektows i ewentualnie dodatkowe
ustalenia, wynikte w czasie budowy, akceptowanepimzyniera.
Jednostlk obmiarowy dla linii kablowej jest metr.

8. ODBIOR ROBOT

Przy przekazywaniu linii kablowej do eksploataciyykonawca zobowazany jest dostarczy
Zamawiajcemu hasfpujace dokumenty:
— projektowy dokumentag powykonawca,
- geodezyjn dokumentag powykonawca,
protokoty z dokonanych pomiaréw,
protokoty odbioru robot zanikagych,
- ewentualla ocerg robot wydan przez zaktad energetyczny.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

. PN-E-05100-1 Elektroenergetyczne linie napowietrprojektowanie i budowa.

. PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizaeyinie kablowe projektowanie i budowa.

. PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiekthadowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania

podstawowe.

4. PN-IEC 60364-3 Instalacje elektryczne w obiektaadowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczgstwa. Ochrona przeciwpom@niowa.

5. PN-IEC 60364-4-43 Instalacje elektryczne w otaek budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczistwa. Ochrona przez ggtem przegzeniowym.

6. PN-IEC 60364-4-442 Instalacje elektryczne w kitaieh budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczistwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona instalacji niskiego nagia przed przégiowymi
przepg¢ciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciagisokiego nagicia.

7. PN-IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w kitaieh budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczéstwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przepiami atmosferycznymi lub
laczeniowymi.

8. Norma N SEP-E-003 Elektroenergetyczne linie magimzne. Projektowanie i budowa.

9. Norma N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygaajipe linie kablowe. Projektowanie i budowa.
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