stadium dokumentacji SPECYFIKACJA TECHNICZNA

branza ELEKTRYCZNA

GMINA ROZPRZA

Zamawiajacy | o7 340 Rozprza, Al. 900-lecia 3

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ

Temat SALA GIMNASTYCZNA Z EACZNIKIEM I

INFRASTRUKTURA TECHNICZNA
45315100-9

Milejow dz.nr. 66/2, 62

Adres
inwestycji Gm. Rozprza
Inwestor GMINA ROZPRZA
97-340 Rozprza, Al. 900-lecia 3
Funkcja Imi¢ i Nazwisko Uprawnienia Pieczgtka i podpis

LOD/0589/

Projektant |Mgr inz. Michal Sadowski PWOE/06

wrzesien 2008r.




1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna odnosi si¢ do wspolnych wymagan dla poszczegdlnych elementéw dotyczacych odbioru
i wykonania robot, ktore zostana wykonane w ramach instalacji elektrycznych w pomieszczeniach sali gimnastycznej,
zaplecza socjalno-technicznego oraz w salach przebudowywanych.

2.  Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Jako jeden z dokumentow przetargowych bgdzie miata zastosowanie przy wyborze wykonawcy robot w trybie
zgodnym z ustawa o zamowieniach publicznych w zakresie robot opisanym w punkcie 1.

3.  Zakres robot objetych specyfikacja techniczng

3.1. Instalacyjne roboty elektryczne - 45315100-9

4. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ ze specyfikacjami
technicznymi, obowiazujacymi normami i zaleceniami inwestora.

4.1. Opis robot

4.1.1.Podstawa opracowania

Projekt instalacji elektrycznych Sali gimnastycznej z tacznikiem oraz przebudowy sal lekcyjnych opracowano na
podstawie:
zlecenia inwestora, projektu budowlanego, projektow branzowych.

4.1.2. Zakres opracowania

Opracowanie obejmuje swoim zakresem instalacje elektryczna w projektowanej sali gimnastycznej z zapleczem
dobudowywanej do istniejacego budynku. Projekt przewiduje réwniez zmiany i przerobki instalacji elektrycznej w
przebudowywanych salach lekcyjnych istniejacego budynku szkoty.

4.1.3. Zasilanie sali gimnastycznej i rozdzielnia RS

Budynek nowej sali zasilony bedzie z istniejacej rozdzielni gtownej szkoty RG przewodem typu YDY 5 x 10mm’
doprowadzonym pod tynkiem w rurze instalacyjnej PCV do rozdzielni sali RS. Zasilacz nalezy zabezpieczy¢ w
rozdzielni RG wytacznikiem nadmiarowym typu S303C32A.

Rozdzielnicg RS projektuje si¢ jako podtynkowa prefabrykowana z tworzywa 80-polowa. Na zasilaniu projektuje si¢
zabudowac rozlaczniki gtéwny typu DPX-I 125A bedacy jednoczes$nie wytacznikiem przeciwpozarowym obiektu sali
gimnastycznej. W rozdzielni nalezy réwniez zamontowa¢ ochronnik przepigé kl.C.4P. Rozdzielnie RS nalezy
wyposazy¢ i wykonac taczenia elektryczne zgodnie z rysunkami.

Catos$¢ instalacji w budynku zaprojektowana jest jako uktad TN-S.

4.1.4. Gléwny wylacznik pradu

Gtowny wylacznik p. poz. dla budynku sali gimnastycznej realizowany bedzie przez bezposrednie rozlaczenie
zasilania poprzez roztacznik gtéwny typu DPX-I 125A — 4P z wyzwalaczem wzrostowym przeznaczonym do
zdalnego wylaczenia . Przyciski glownego wylaczenia zasilania usytuowano przy wejsciach do sali.

Przycisk potaczono z wylacznikiem przewodem bezhalogenowym.



4.1.5. Instalacja o$wietlenia

Projektuje si¢ instalacje o$wietleniowa przewodami kabelkowymi typu YDY 5x2,5mm?, YDYp 3x1,5mm’ ,
YDYp 4x1,5mm?” uktadanymi p/t oraz na konstrukcji stropu sali gimnastycznej Gtowne o$wietlenie sali gimnastycznej
projektuje si¢ zrealizowaé w oparciu o oprawy metal-halogenowe typu PETROL 250W w ostonach kratowych, w
ilo$ci spetniajacej wymagania o$wietlenia sali gimnastycznej wg. PN-EN 12464-1. Do o$wietlenia uzupetniajacego
oraz o$wietlenia pozostalych pomieszczen proponuje si¢ zastosowaé oprawy swietlowkowe rastrowe 2x36W typu
LugClassic-SPORT na sali gimnastycznej i LugClassic -NEW w pozostatych pomieszczeniach, natomiast w toaletach i
mniejszych pomieszczeniach mozna zastosowac oprawy plafonowe typu RONDO 2x9W, przy wejsciach plafony typu
SATELA 2x9W. Do os$wietlenia zewngtrznego proponuje si¢ wykorzystac¢ projektory metal-halogenowe 150W
asymetryczne montowane na elewacji.

Typy opraw oswietleniowych zostaty opisane na rysunku instalacji oswietlenia nr.E2.

Wytaczniki montowaé na wysokosci ~ 140cm. W pomieszczeniach o zwigkszonej wilgotno$ci montowaé osprzet

hermetyczny. Na sali gimnastycznej zaleca si¢ zamontowac rozlaczniki §wiatta i wentylatoréw typu FR301-16A w
obudowie zamykanej przy wejsciu do sali.

4.1.6. Instalacja o$wietlenia awaryjnego

Oswietlenie awaryjne ( ewakuacyjne ) zostalo zrealizowane za pomoca moduldw podtrzymujacych napigcie
zasilania typu KEN 1 —36W z akumulatorem na czas 2h.

Moduly awaryjne nalezy zamontowa¢ w oprawach z indeksem ,, A” na rysunku.

Zasilanie modutow nalezy wyprowadzi¢ z przed wylacznika o$wietlenia przewodem typu YDY 4x1,5mm’
Iub osobng linia doprowadzona bezposrednio do modutéw typu YDY 3x1 mm>.

Przewidziano réwniez obwod opraw ewakuacyjnych z piktogramem typu JUPITER, ktore nalezy odpowiednio
zamontowac nad wyjSciami i drodze ewakuacyjne;.

4.1.7. Instalacja gniazd

Projektuje si¢ obwody instalacji gniazd 230V z przewodéw typu YDY 3x2,5 mm’ uktadanymi pod tynkiem. Do
zasilania bojleréw nalezy prowadzi¢ oddzielne obwody z rozdzielni RS.

Gniazda montowa¢ na wysokosci:

- tazienki, umywalnie, kuchnia, pom. techniczne - ~ 110cm
- na sali gimnastycznej - ~100cm
- pozostate - ~30cm.

W pomieszczeniach o podwyzszonej wilgotno$ci stosowac osprzgt o IP > 44. Na sali gimnastycznej zaleca si¢
zamontowac¢ gniazda z klapka.

4.1.8. Instalacja zasilania urzadzeh wentylacji.

Projektuje si¢ wykonanie zasilan urzadzen instalacji wentylacji. Obwody zasilajace wyprowadzi¢ z projektowanej
rozdzielnicy RS i odpowiednio zabezpieczy¢ wytacznikami réznicowopradowymi i nadmiarowymi. W toaletach i
szatniach, male wentylatory, projektuje sig zasila¢ z instalacji o§wietlenia na wspdolnym wytaczniku ze §wiattem w
toaletach i na osobnym wylaczniku w szatniach. Sposdb zasilania pokazano i opisano na rysunkach.

Laczniki typu FR301-16A dla kazdego z wentylatoréw na sali gimnastycznej zabudowac razem z wytacznikami $wiatta
w zamykanej obudowie.

Do zasilania wentylatoréw stosowaé przewody trojzytowe w celu mozliwos$ci zasilenia uktadow opodzniajacych
wylaczenie wentylatora.

Uktady wentylacji i sposob ich wykonania obejmuje swym zakresem projekt instalacji wentylacji stanowiacy odrgbna
czg$é projektowa.

4.1.9. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrong przeciwporazeniowa przed dotykiem posrednim zgodnie z PN-91/E-05009 zastosowano wyltaczniki
réznicowopradowe typu P 304/ 40A/30mA AC oraz wylaczniki nadmiarowo pradowe typu S3031 S 301.
Przewody N i PE nalezy rozdzieli¢ w zlaczu.



Jako uziom nalezy ulozy¢ we wspdlnym wykopie z wlz bednarke typu Fe/Zn 25x4mm
Ochrong nalezy obja¢ wszystkie urzadzenia, oprawy o$wietleniowe i gniazda wtykowe.

4.1.10. Instalacja potaczen wyréwnawczych

Zgodnie z obowiazujacymi przepisami nalezy wykona¢ instalacje potaczen wyréwnawczych lokalnych celem
zniwelowania ewentualnych réznic potencjatow.

W pomieszczeniach w ktorych wystepuja instalacje sanitarne i inne oraz elementy metalowe wykonaé potaczenia
migdzy nimi oraz polaczy¢ z szyna PE w rozdzielni.

- potaczenia wyréwnawcze gléowne — DY 10mm®

- potaczenia wyréwnawcze lokalne — DY 4mm?

Szyny PE w rozdzielniach musza by¢ potaczone z gldwna szyna uziemiajaca obiektu.

Przewody ochronne PE sa koloru zétto — zielonego.

4.1.11. Ochrona odgromowa obiektu

Zwody poziome instalacji odgromowej wykona¢ z drutu stalowego ocynkowanego FeZn o8. Jako przewody
odprowadzajace moga stuzy¢ rowniez druty stalowe FeZn fi 8 lub stalowe zbrojenie konstrukcji betonowej budynku.
Jako uziom otokowy wykorzysta¢ nalezy plaskownik typu FeZn 25 x 4 ulozony wokoét budynku lub

podczas zbrojenia fundamentu nalezy wyprowadzi¢ przed fundament przewod uziemiajacy

wykonany z bednarki ocynkowanej typu FeZn 25 x 4.

Po wykonaniu tawy fundamentowej oraz szkieletu konstrukcji nalezy zmierzy¢ rezystancj¢ uziemienia. Jesli
warto$¢ rezystancji uziemiajacej jest wigksza niz 30Q nalezy dodatkowo wykonaé uziom pionowy.

Konce przewodéw uziemiajacych nalezy wyprowadzi¢ min. 30cm nad poziom terenu

i zaopatrzy¢ w zlacza kontrolne zabezpieczone puszkami hermetycznymi.

Prace wykonywaé zgodnie z Polska Norma PN-86 E-05003/01.

4.1.12. Przerdbki instalacji w przebudowywanych salach lekcyjnych

Wybrane sale w czgsci istniejacej budynku szkoly projektuje si¢ przebudowaé w mniejszym lub wigkszym zakresie.
Projektuje si¢ zatem dostosowac instalacjg elektryczng do nowego uktadu tych pomieszczen. Zakres zmian instalacji
pokazano i opisano na rysunku nr. E4.

4.1.13. Uwagi koncowe

Wszystkie instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z PN-91/E-05009, N-SEP-E-002 z , obowiazujacymi przepisami
BHP, P. poz. , 1 PBUE. Nalezy wykona¢ pomiary ochronne instalacji po zakonczeniu robdt i przedstawic
uzytkownikowi wymagane protokoty.

Catos¢ instalacji wykonac jako TN-S.

UWAGA!

Wykonawca robo6t instalacyjnych, w porozumieniu i wspotpracy z wykonawca gldéwnym i inwestorem przygotowuje
niezbedne dokumentacje techniczno-prawne potrzebne do oddania obiektu do uzytkowania.

4.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami

prawnymi i administracyjnymi, dokumentacj¢ projektowa, dziennik budowy 1 ksiggg obmiaréw wraz ze

specyfikacjami technicznymi.

4.3. Dokumentacja projektowa

Zamawiajacy przekaze Wykonawcy wszystkie - niezbgdne do wykonania zaméwionych
zgodnie z kontraktem prac - rysunki, obliczenia 1 dokumenty, zataczone do dokumentéw

przetargowych.



4.3.1. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i specyfikacjami technicznymi.

Dokumentacja projektowa, specyfikacje techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Zamawiajacego Wykonawcy stanowia czgs¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegélnione w jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji. Wykonawca nie moze wykorzystywac
bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu powinien niezwlocznie powiadomic
Zamawiajacego. Zamawiajacy zobowigzany jest do dokonania odpowiednich zmian lub poprawek. .

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bgda zgodne ze specyfikacjami technicznymi i
uzgodnieniami dokonanymi przez Zamawiajacego i Wykonawcg. Dane okreslone w tych dokumentach beda uwazane
za warto$ci docelowe, od ktérych dopuszczalne sa odchylenia lub zamienniki réwnorz¢dne w ramach uzgodnien
przez Zamawiajacego i Wykonawcg (Inspektora nadzoru, Projektanta).

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne ze specyfikacjami
technicznymi oraz uzgodnieniami migdzy Zamawiajacym i Wykonawca a wplynie to na niezadowalajaca jako$¢
robot, to takie materiaty musza by¢ zastapione innymi, a koszty zwiazane z poprawkami ponosi Wykonawca robot.

5. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do oddzielenia miejsca wykonywania prac od ruchu publicznego, w okresie
trwania realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego robdt. Sam teren prowadzenia prac powinien
by¢ zabezpieczony przed dostgpem o0sob trzecich.

6. Ochrona srodowiska w czasie prowadzenia prac

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:
- podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska naturalnego na terenie budowy i w bezposredniej odlegtosci od niego.
- unika¢ uszkodzen lub uciazliwoéci dla oséb lub wilasnosci spotecznej, a wynikajacych z przyczyn
powstalych w nastgpstwie sposobu jego dziatania.
- zabezpieczy budowg przed mozliwo$cia powstania pozaru

7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowej. Bedzie utrzymywac sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, w miejscach prowadzenia prac, magazynach oraz
maszynach i pojazdach.

Materiaty latwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem os6b trzecich.

Za wszelkie straty powstate na skutek pozaru spowodowanego przez dziatania
Wykonawcy odpowiedzialno$¢ ponosi Wykonawca.

8. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwatly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Wszelkie
materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy $wiadectwo dopuszczenia, wydane przez uprawniona jednostke,

jednoznacznie okres$lajace brak szkodliwego oddziatywania na srodowisko.



Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien uzyskac¢ zgodg na
uzycie tych materiatow od wiasciwych organéw administracji panstwowe;j.

Jesli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

9. Ochrona wlasnos$ci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca odpowiada za ochrong elementéw wbudowanych na terenie prowadzenia prac, pozostawionych przez
Zamawiajacego (np. instalacje, urzadzenia). Uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji czy tez urzadzen Wykonawca niezwlocznie powiadomi
Zamawiajacego i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej niezbgdnej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca begdzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, zeby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych i szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywac¢ w nalezytym stanie przez caty czas trwania robot wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na terenie
budowy oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypehieniem wymagan przepisOw dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sq ponoszone przez Wykonawcg (uwzglednione w cenie kontraktowej).



11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong robot oraz za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
prowadzenia robdt przez caly okres trwania umowy.

Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
w taki sposob, aby przedmiot umowy i jego poszczegdIne elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas
trwania rob6t, do momentu odbioru konicowego.

12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca jest zobowiazany zna¢ wszystkie przepisy i wytyczne, ktore sg w
jakikolwiek sposob zwiazane z prowadzonymi przez niego robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Nieznajomo$¢ wyzej okre§lonych praw nie chroni Wykonawcy przed ich skutkami. Wykonawca bedzie
przestrzegal praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelianie wszelkich wymagan prawnych
odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowal Zamawiajacego
o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne konieczne dokumenty.

13. Materialy

13.1.Zr6dla uzyskania materialow.

Co najmniej na 10 dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do
robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodla zakupu lub zamawiania
materiatbw 1 odpowiednie (ewentualnie konieczne) $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia ich przez Zamawiajacego. Zatwierdzenie pewnych materialdow z danego zrédta nie oznacza
automatycznie, ze wszystkie materiaty z danego Zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

13.2.Dostepnos¢ inwestora do danych o pochodzeniu materiatow.

Zamawiajacy ma prawo zna¢ pochodzenie materialdw a Wykonawca jest zobowigzany udostgpni¢ mu
wszelkie dane o pochodzeniu materialow, ich sktadzie oraz sposobie wytwarzania, tacznie z danymi od producenta
danych wyrobow (materiatow).

13.3.Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy, badz
zlozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego. Jezeli Zamawiajacy zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatbw do innych robdt, niz te dla ktéorych zostaly zakupione, to koszt tych materialtdbw zostanie
przewarto$ciowany przez Zamawiajacego.

Kazdy rodzaj robo6t, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem i niezaptaceniem.

13.4.Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialty, do czasu ich wbudowania byly



zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ 1 wiasciwosci do robdt i byly dostgpne do
kontroli przez Zamawiajacego.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obregbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych
z Zamawiajacym.

13.5.Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli uzgodnienia z Zamawiajacym lub dokumentacja projektowa przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania materialow w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajacego o swoim zamiarze
co najmniej trzy tygodnie przed uzyciem materialu, albo w okresie dtuzszym, jezeli bedzie to wymagane do badan
prowadzonych przez Zamawiajacego. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pozniej
zamieniany bez zgody Zamawiajacego.

14. Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktdry nie wywrze niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. liczba i wydajnos¢ sprzgtu musi gwarantowaé dobre jakoSciowo
prowadzenie robot, zgodnie z zasadami okres§lonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniach Zamawiajacego
w terminie okreslonym kontraktem na wykonanie prac.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonywania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Zamawiajacemu kopie dokumentdéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw kontraktu,
zostang przez Zamawiajacego zdyskwali:.fikowane i nie dopuszczone do robot.

15. Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wptywaja
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlagciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportowych musi by¢ dostosowana do rodzaju i ilosci robdt wymagajacych transportu i
zapewniac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami sztuki
budowlanej. Przy ruchu na drogach publicznych $rodki transportowe musza spelnia¢ wymagania okreslone w
Przepisach o Ruchu - Drogowym.

Wykonawca bedzie usuwacé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.



16. Wykonanie robét

16.1.0golne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie prac zgodnie z kontraktem,
oraz za jakos¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z
wymaganiami Zamawiajacego i specyfikacjami technicznymi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wyliczenie wielko$ci wszystkich elementéw robot.
Nastepstwa btedu spowodowanego przez Wykonawce w wyznaczeniu robot
zostana, jezeli bedzie tego wymagac¢ Zamawiajacy, poprawione przez Wykonawce na koszt Wykonawcy.

Sprawdzenie wytyczenia robot przez Zamawiajacego nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za
ich doktadnos¢.

Decyzje Zamawiajacego dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot beda oparte
na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, specyfikacjach technicznych a takze w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji Zamawiajacy uwzglgdni wyniki badan materialow i robdt, doswiadczenia z
przesztosci oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia Zamawiajacego beda wykonywane nie poézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robodt. Skutki :finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

16.2. Kontrola jako$ci robot

16.2.1. Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli rob6t bedzie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zatozona jakosé
wykonania prac.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg jakosci robot i uzytych materiatow. Wykonawca
bedzie przeprowadzatl pomiary i badania materiatéw oraz robét z czegstotliwoscia pozwalajaca na stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami Zamawiajacego i obowigzujacymi przepisami.

Zamawiajacy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z
kontraktem.

16.2.2. Pobieranie probek.
Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na

zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobiefistwem
wytypowane do badan.

16.2.3. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w specyfikacjach technicznych, stosowa¢ mozna

wytyczne krajowe, albo inne, zaakceptowane przez Zamawiajacego.

16.2.4 Raporty badan.

Wykonawca bedzie przekazywaé Zamawiajacemu kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej,



jednak nie pézniej niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakoSci. Wyniki badan (kopie) beda
przekazywane Zamawiajacemu na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego
zaaprobowanych.

16.2.5. Badania prowadzone przez Zamawiajacego

Dla celow kontroli i zatwierdzenia Zamawiajacy jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatéw; zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy.

16.2.6. Aprobaty techniczne materiatow

Przed wykonaniem badan jako$ci materialow przez Wykonawce, Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia
materialty wykonane na podstawie Polskich Norm, posiadajace aprobaty techniczne wlasciwych instytucji oraz
certyfikat lub $wiadectwo zgodnos$ci producenta z warunkami podanymi w specyfikacjach technicznych.

16.3.Dokumenty budowy

16.3.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy robot.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco beda dotyczy¢ przebiegu roboét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia- oraz technicznej i gospodarczej strony robdt. Kazdy zapis w dzienniku budowy
bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i
nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim bez przerw.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda
przedtozone Zamawiajacemu do ustosunkowania sig.

Decyzje Zamawiajacego wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska wobec zapisu Zamawiajacego.

Zalaczane do dziennika budowy dokumenty w postaci zatacznikow oznaczane bgda
kolejnym numerem zatacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Zamawiajacego.

Do dziennika budowy wpisywac nalezy w szczegdlnosci:

- datg przekazania terenu budowy Wykonawcy,

- uzgodnienie przez Zamawiajacego programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych czgsci robot,

- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w wykonywaniu prac z wyszczegolnieniem przerw wraz z ich powodami,
- uwagi i polecenia Zamawiajacego,

- daty wstrzymania robot wraz z podaniem powodu wstrzymania,

- daty zgloszen i odbioré6w robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czgéciowych i koncowych odbioréw robot,

- propozycje, uwagi oraz wyjasnienia Wykonawcy,

- inne informacje o przebiegu prac.

16.3.2. Ksigga obmiarow

Ksigga obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robdt. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w



wycenionym $lepym kosztorysie i wpisuje si¢ do ksiggi obmiarow.

16.3.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materialdw, orzeczenia o jakoSci materialow, recepty robocze i
kontro1ne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci.
Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepniane na kazde zyczenie Zamawiajacego.

16.3.4. Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy oprocz wymienionych wczesniej zalicza sig rowniez:
- pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego protokoty,
- przekazania terenu budowlanego,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robot,
- protokoty z narad i ustalen,
- korespondencj¢ na budowie zwiazana z prowadzeniem prac.

16.3.5. Przechowywanie dokumentow

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym przed dostgpem o0sdb trzecich.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty beda zawsze dostgpne dla Zamawiajacego i
przedstawiane do wgladu na jego zyczenie.

16.4.0bmiar robot

16.4.1. Ogdlne zasady obmiaréw robat.

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres robot zgodnie z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi, w jednostkach charakterystycznych dla danego rodzaju roboét, okreslonych w
$lepym kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajacego o zakresie
obmierzanych robét i terminie wykonania zamierzenia, co najmniej na trzy dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaréw beda wpisywane do ksiggi obmiardéw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach
podanych w $lepym kosztorysie Iub specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia catosci prac. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Zamawiajacego na piSmie.

Obmiar gotowych robot bgdzie przeprowadzany z czgstotliwoscia wymaganag dla
celow platnosci na rzecz Wykonawcy okre§long w kontrakcie.

16.4.2. Zasady okreslania ilo$ci robot i materialow.

Dhugosci 1 odlegtosci migdzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi beda mierzone w uktadzie
pionowym lub poziomym wzdtuz linii osiowe;j, z wyjatkiem sytuacji, gdy specyfika robot na to nie pozwala.

Wszystkie wielko$ci musza by¢é podawane w jednostkach charakterystycznych okreslonych w §lepych
kosztorysach, chyba, ze Wykonawca uzgodni wczesniej z Zamawiajacym inne jednostki charakterystyczne dla
danego rodzaju robot.



16.4.3. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowane w czasie obmiardw robot beda zaakceptowane
przez Zamawiajacego. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg.

16.4.4. Czas przeprowadzenia obmiaro6w robot

Obmiary beda przeprowadzane przed czgsciowym lub koncowym odbiorem robot, a
takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot.

Obmiary robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonania. Obmiaru robot
podlegajacych zakryciu dokonuje sig¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe i nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci uzupetnione beda
szkicami umieszczonymi na kartach stron ksiggi obmiarow. W razie braku miejsca, szkice te
moga by¢ zataczone do ksiggi obmiarow w formie zatacznika, ktdrego tre§¢ i wzor zostanie
uzgodniona z Zamawiajacym.

16.5.0dbidr robot
16.5.1. Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalen, roboty moga podlega¢ nastgpujacym etapom odbioréw, dokonywanych przez
Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

- odbidr robot zanikajacych i ulegajacych,
- zakryciu odbidr czgsciowy,

- odbidr ostateczny,

- odbior pogwarancyjny.

16.5.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci i jako$ci
wykonywanych prac, ktore w dalszym toku realizacji ulegaja zakryciu. Odbidr tych robdt bedzie dokonywany w
czasie umozliwiajacym dokonywanie ewentualnych korekt i poprawek bez konieczno$ci hamowania ogélnego
postepu prac. Odbioru rob6t dokonuje Zamawiajacy przy wspotudziale Wykonawcy.

Gotowo$¢ danej czgéci robot do odbioru zglasza Wykonawca pisemnie (wpisem do dziennika budowy) i
jednoczesnym powiadomieniem Zamawiajacego. Odbiér bedzie dokonany niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w
ciagu trzech dni od daty zgloszenia go wpisem do dziennika budowy.

Jakos$¢ i ilo§¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Zamawiajacy na podstawie dokumentoéw zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami technicznymi i uprzednimi ustaleniami.



16.5.3. Odbior czgéciowy.

Odbidr czeSciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czg$ci robdt. Odbioru
czgsSciowego dokonuje si¢ wg zasad okreslanych jak przy odbiorze koncowym robot.

16.5.4. Odbior ostateczny (koncowy) robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w

odniesieniu do ich ilosci, jako$ci oraz warto$ci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem Zamawiajacego o tym fakcie.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych. Odbioru
ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnos$ci Wykonawcy. Zamawiajacy
dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych dokumentdéw, wynikow badan i pomiardw,
ocenie wizualnej oraz zgodnoSci wykonania robot z dokumentacja projektowa i specyfikacjami
technicznymi.

W toku odbioru ostatecznego Zamawiajacy zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz czesSciowych, zwtaszcza w zakresie wykonania
robdt poprawkowych i uzupetniajacych. W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych
lub robot uzupehiajacych, lub nie zakonczenia peilnego zakresu robot, Zamawiajacy przerwie swoje
czynno$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

16.5.4.1. Dokumenty odbioru ostatecznego robot.

Podstawowym dokumentem odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca obowiazany
jest przedstawié nastgpujace dokumenty:

uwagi i zalecenia Zamawiajacego, zwlaszcza przy odbiorze robdt zanikajacych i ulegajacych
zakryciu oraz udokumentowanie wykonania jego zalecen,

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksiggi obmiarow,

wyniki pomiaré6w kontrolnych, badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne ze specyfikacjami
technicznymi i programem zapewnienia jakosci,

certyfikaty zgodnosci i bezpieczenstwa wbudowanych materiatow,

opinie technologiczne sporzadzone na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiardw.

Wszystkie zarzadzone przez Zamawiajacego roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania rob6t poprawkowych lub
uzupetniajacych wyznaczy Zamawiajacy.

16.5.5. Odbidr pogwarancyjny.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigciem wad i
usterek stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i =zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbidr
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru
ostatecznego.



16.6.Podstawa ptatnosci.

Podstawa ptlatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu lub ustalona migdzy Wykonawca i
Zamawiajacym cena ryczaltowa za cato$¢ robot objetych kontraktem.

16.7.Przepisy zwiazane.

warunki kontraktu,
dane kontraktowe,
normy panstwowe a w szczegolnosci:

PN -IEC 60364-5-523
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

PN-EN-12464-1
Oswietlenie $wiattem elektrycznym

PN-92 E-05009
Ochrona przeciwporazeniowa

PN-86 E-05003/01
Ochrona odgromowa



ZALACZNIK

ELEMENTY ROBOT ELEKTRYCZNYCH

l. Wykonanie zasilania WLZ do sali gimnastycznej
2. Wykonanie rozdzielni sali gimnastczne;j

3. Wykonanie wytacznika glownego p.poz.

4. Wykonanie instalacji gniazd

®

Uktadanie przewodow.
b.  Montaz gniazd
5. Wykonanie instalacji oswietlenia

a. Uktadanie przewodéw pod tynkiem

b.  Ukladanie przewodow na suficie
c. Montaz opraw 1 osprzetu
7. Wykonanie instalacji zasilania pozostatych urzadzen

Uktadanie przewodow.

b. Montaz gniazd i podtaczanie urzadzen
8. Wykonanie instalacji wyrownawczej
a.  Wykonanie potaczen wyrownawczych
b.  Wykonanie szyny uziemiajacej
10. Wykonanie instalacji odgromowej

Wykonanie zwoddéw poziomych
b. Wykonanie zwodow pionowych
c¢. Wykonanie uziemienia otokowego
11. Wykonanie przerobek instalacji w salach istniejacych

Demontaz niepotrzebnego osprzgtu i przewodow

ISEE

Uktadanie przewodow

c. Montaz opraw i osprzgtu instalacyjnego

o

Uzupehienie rozdzielni istniejacej w niezbgdne aparaty

11. Wykonanie badan i pomiarow instalacji.



