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1. Przedmiot specyfikacji techniczne;j.
Specyfikacja dotyczy warunkéw wykonania i odbioru robét przy remoncie instalacji
elektrycznych w pomieszczeniach budynku komunalnego w Straszowie, gm Rozprza.

2. Zakres stosowania.

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét jest stosowana jako dokument
przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1
3. Przedmiot i zakres robot budowlanych.

Przedmiotem wykonania sa roboty zwiazane z wymiang rozdzielnicy glownej, wymiang
przewoddw obwodow gniazd wtyczkowych, wymiang przewodow obwodow oswietlenia
w sali zebran, przedsionku i pomieszczeniach pomocniczych.

Okreslenia podstawowe podane w STWiOR sa zgodne z okresleniami ujetymi w normach
i przepisach /pkt.9/.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania oraz za zgodno$é z
dokumentacja projektowa. Wykonawca podczas wykonywania rob6t odpowiada za
przestrzeganie przepisoOw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy, przepiséw ochrony
przeciwpozarowej, przepisow dotyczacych ochrony srodowiska.

4. Materialy.

Materialy wbudowane powinny posiada¢ swiadectwa jakosci, atesty, certyfikaty, aprobaty
techniczne oraz swiadectwa gwarancyjne,

Wykonawca ma prawo do stosowania materialow dowolnego producenta, parametry
materiatow wbudowanych musza odpowiada¢ warunkom podanym w STWiOR i
dokumentacji techniczne;.

W czasie transportu materialty powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem.

Przy zatadunku, transporcie, wytadunku nalezy przestrzega¢ przepisoéw dotyczacych recznego
przenoszenia cigzarOw. Przyjecie materialéw powinno by¢é poprzedzone jakosciowym

i iloSciowym odbiorem tych materiatow. Przy odbiorze nalezy zwracaé uwage na zgodnos$é
stanu faktycznego materiatow i posiadanych swiadectw jakosci, atestow, aprobat
technicznych, $wiadectw zgodnosci.

Sktadowanie materialow, aparatow i urzadzen elektrycznych powinno si¢ odbywaé w
warunkach zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu wzglednie pogorszeniu ich jakosci.
4.1 Przewody stosowac¢ instalacyjne 3x1,5mm?2, 4x1,5mm2 plaskie 300/500V,

S5x4mm2, 400/750V. Przewody wlz okragle 5x10mm2 400/750V, pojedyncze
Ix16mm2 750V w rurach ostonowych.

4.2 Rozdzielnica gtéwna w obudowie izolacyjnej II klasy ochronnoséci wyposazona w
wytaczniki nadmiarowopradowe instalacyjne o charakterystykach B i C, wytaczniki
roznicowopradowe 30mA, ochronniki przepieciowe typu B+C.

4.3 Oprawy oswietleniowe.

Oprawy oswietlenia gérnego z rastrem parabolicznym nasufitowe na $wietlowki T8 o
bezposrednim rozsyle §wiatta 4x18W. Standardowe wyposazenie w stateczniki
elektroniczne EVG oraz raster typu PAR z aluminium anodyzowanego wysokie] czystosci.
Korpus wykonany z blachy stalowej malowanej proszkowo standardowo w kolorze biatym.



Oprawy o$wietlenia bocznego Scienne typu kinkiet o wym, 620x60x90 na zrodia swiatta
LED 8W. Oprawy awaryjne z wktadem 3h. Oprawy ewakuacyjne LED, 3h. Oprawy
sufitowe typu plafoniera na zrodla swiatta LED 8W. Projektory Scienne EVG
metalohalogenkowe 70W.

5. Sprzet.

Roboty beda wykonywane recznie i przy uzyciu sprzetu mechanicznego.
Maszyny, urzadzenia 1 sprz¢t zmechanizowany uzywane na budowie powinny posiadaé
parametry techniczne zgodnie z wymogami producenta. Sprzet zmechanizowany podlegajacy
przepisom o dozorze technicznym winien posiada¢ wazne dokumenty dozorowe. Uzywane
na budowie maszyny i urzadzenia uruchamiac po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego.
Nalezy je zabezpieczy¢ przed mozliwoscia uruchomienia przez osoby niepowolane.

W robotach beda wykorzystywane wiertarki, mtotki elektryczne, bruzdownice elektryczne,
mierniki elektryczne, samochody dostawcze.

6. Wykonanie robot.
6.1. Trasowanie instalacji.

Trasa instalacji powinna prowadzi¢ bezkolizyjne z innymi instalacjami w liniach
poziomych 1 pionowych do $cian i sufitow.

6.2. Remont rozdzielnic i wewngtrznych linii zasilajacych.

Wewngtrzne linie zasilajace do rozdzielnic oraz tablic rozdzielczych poprowadzi¢ w
bruzdzie pod tynkiem na §cianie korytarza w odlegtosci 20cm od sufitu. Projektowang
rozdzielnice umiejscowi¢ na wysokosci 1,40m od powierzchni podiogi do dolnej krawedzi
obudowy. Rozdzielnice wyposazy¢ w ograniczniki przepie¢, wytaczniki réznicowopradowe
oraz w wylaczniki nadmiarowopradowe typu ,,S” dla poszczegdlnych obwodow.

6.3. Remont instalacji elektrycznej w sali zebraf.

W sali wymieni¢ instalacje gniazd wtyczkowych, instalacje o§wietlenia. Instalacje
wykona¢ pod tynkiem, przewody prowadzié bez naruszenia konstrukcji budynku.

Przy prowadzeniu przewoddw na $cianach zastosowaé przykrycie warstwa tynku min, Smm.
Gniazda nalezy umiesci¢ na wysokosci 0,30m od podtogi. Laczniki nalezy umiescié¢ na
wysokosci 1,30m od podiogi. Instalacje wykona¢ w uktadzie TN-S, tréjprzewodowym dla
obwodow jednofazowych, pigcioprzewodowym dla obwodow trojfazowych. Oswietlenie
gbérne mocowac na zwieszakach 0,30m do konstrukcji sufitu, projektory na scianie na
wysokosci 3,0m w obszarze sceny. O$wietlenie boczne mocowac do $ciany na wysokosci
2,10m.

6.4. Remont instalacji elektrycznej w przedsionku, pomieszczeniach pomocniczych..

W tych pomieszczeniach wymieni¢ instalacje gniazd wtyczkowych oraz instalacje
oswietlenia z oprawami. Instalacje wykonaé pod tynkiem, przewody prowadzi¢ zgodnie
bez naruszenia konstrukcji budynku. Laczniki na wysokosci 1,30m, gniazda umiescié na
wysokosci 1,00m od podiogi.

6.5. Oswietlenie ewakuacyjne.

Przewidziano oswietlenie ewakuacyjne w postaci opraw Ew umieszczonych na drogach
ewakuacyjnych z niezaleznymi Zrodlami napigcia zapewniajacymi §wiecenie trzy godziny
po zaniku pradu.



7. Kontrola jako$ci robot.

Po zakonczeniu montazu, przed zgloszeniem do odbioru nalezy wykonaé proby montazowe:
sprawdzenie ciaglosci zyt oraz zgodnosci faz, pomiar rezystancji izolacji, sprawdzenie
ochrony przeciwporazeniowej, pomiar nat¢zenia oswietlenia. Nalezy sprawdzié dziatanie
wbudowanych aparatow elektrycznych. Wyniki badan nalezy zapisa¢ w protokotach,
stanowigcych podstawe odbioru robot.

8. Odbior robdt.

Odbidr robdt powinien by¢ dokonany przez komisje z udziatem przedstawicieli inwestora,
wykonawcy i uzytkownika.

Przed przystapieniem do odbioru koncowego wykonawca robot zobowiazany jest do
przygotowania dokumentéw potrzebnych do nalezytej oceny wykonanych robot:
umowy, protokotow z dokonanych préb montazowych, protokotéw odbioru robot
zanikajacych /utozenia przewodow przed zakryciem/ atestow wbudowanych materiatow,
dokumentacji powykonawczej z naniesionymi zmianami, o§wiadczenia kierownika budowy
o zakonczeniu robot.

W odbiorze koncowym nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonanych robdt z umowa,
dokumentacja projektowo-kosztorysowa, warunkami technicznymi wykonania, normami i
przepisami, sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci wykonanych robot , czy odbierany obiekt
nadaje si¢ do eksploatacji. Platnos¢ na podstawie protokotu odbioru koficowego.

9. Zbiér norm i przepisow.

1.  PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych (norma
wieloarkuszowa)

2. PN-EN 12464-1:2004 Swiatlo i o§wietlenie miejsc pracy



